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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem balustrad na obiektach
oraz przy obiektach inzynierskich w zwiazku z zadaniem pn. ,, Rozbudowa drogi wojewédzkiej nr 151
na odcinku Recz-Choszczno ™.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako
dokument kontraktowy przy realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z montazem
balustrad na obiektach inzynierskich a zakresem swym obejmuje wymagania stawiane materialom
i wykonywanej pracy.

1.4. OKkreSlenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z odpowiednimi Polskimi Normami
i STWiIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace rob6t w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

2. Materialy

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB
D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 2.

Wyroby do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowej.
Nalezy stosowaé¢ materiaty, ktore sg oznakowane znakiem CE, znakiem budowlanym B lub sg zgodne
z aprobatg techniczng wydana przez IBDiM.

Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi $wiadectwa (certyfikaty) Producenta
potwierdzajace wilasciwosci 1 trwalo$¢ wyrobu wraz ze szczegdtowym opisem 1 wynikami
wykonanych badan jakosci.

Dostawca i wyroby wymagaja akceptacji Inzyniera.

2.2. Typy balustrad

Dla obiektow z blach falistych po stronie ciggu pieszo-rowerowego projektuje si¢ balustrady
o wysokosci 1,2 m, a po stronie chodnika balustrady o wysokosci 1,1 m, zgodnie z Dokumentacja
Projektows.

Wzdtuz schodow skarpowych dla obstugi zaprojektowano balustrady stalowe o wysokosci 1,1 m.

2.3. Materialy do wykonania balustrad

Profile walcowane balustrad powinny by¢ wykonane ze stali o wlasciwosciach co najmniej jak
dla S235 i spetniajacej wymagania PN-EN 10025-1. Ksztattowniki zamknigte (np. rurowe) powinny
spetnia¢ wymagania norm PN-EN 10210-1 i PN-EN 10210-2.
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Zakotwienia moga by¢ wykonane w postaci marek lub w postaci kotew wklejanych na zywice
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

2.4. Zabezpieczenie antykorozyjne metalowych elementow barier ochronnych

Wszystkie elementy stalowe balustrad powinny by¢ przez producenta zabezpieczone
antykorozyjnie przez ocynkowanie ogniowe i dodatkowo pokryte powlokami malarskimi. Kolor
warstwy nawierzchniowej powinien korespondowac¢ z kolorem elementu na dojezdzie i powinien by¢
zatwierdzony przez Inzyniera.

Zabezpieczenie antykorozyjne wykona¢ wg STWiORB M.14.02.01 i STWiORB M.14.02.02.

2.5. Fundamenty pod balustrady
Fundamenty pod stupki balustrad wykonac z betonu C25/30 wg STWiORB M.13.01.00.

3. Sprzet

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogéblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

—  Wybdr sprzgtu do wykonania Robot nalezy do Kierownika Budowy. Jakikolwiek sprzet,
rusztowania, maszyny lub narzedzia nie gwarantujgce wymagan jako$ciowych Robot i
bezpieczenstwa zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i1 nie dopuszczone do Robét.

— Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi technologie¢ wykonania wraz z danymi
sprzetu, ktory zamierza stosowacé w celu utozenia geowldkniny.

Przewiduje si¢ reczny montaz balustrad.
4, Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

Wybor sposobu i srodkow transportu nalezg do Kierownika Budowy z zastrzezeniem, ze transport
wyrobow oraz materialow przeznaczonych do wbudowania i wykonania Robot nie mogg powodowac
zanieczyszczenia materialow i wyrobow, obnizenia ich jakosci lub uszkodzen.

Transport i sktadowanie materialow powinny by¢ zgodne z zaleceniami Producenta.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Program Zapewnienia Jakosci dla Robét
(PZJdR) oraz Projekt Technologii i Organizacji Robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
beda wykonywane Roboty.

W Projekcie Technologii Wykonawca m.in. zawrze:

- projekty warsztatowe balustrad oraz projekty technologiczne ich montazu obejmujace
potaczenie konstrukcji elementu na obiekcie z konstrukcjg na dojezdzie.

5.2. Montaz balustrad

Balustrady powinny by¢ wykonane i zamocowane zgodnie z Dokumentacja Projektows
i projektem warsztatowym.
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5.2.1. Wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego elementéow stalowych

Wszystkie stalowe elementy (rowniez ltaczniki) nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie przez
ocynkowanie ogniowe, w taki sposob, aby zapewni¢ trwato$¢ powtoki przez okres co najmniej 25 lat.
Warstwa powtoki cynkowej na elementach powinna wynosi¢ srednio 85 pm i co najmniej 70 um, a na
lacznikach 50 pm.

Zabezpieczenie antykorozyjne w postaci ocynkowania ogniowego elementéw stalowych zgodnie
z wymogami normy PN-EN 1SO 1461:2000, zostanie wykonane w Wytworni. Na placu budowy,
przed przystgpieniem do ewentualnego spawania nalezy usunaé powtoke cynku z obszaru spawania.
Po zespawaniu wszystkich elementow nalezy w miejscu spawow uzupetni¢ ubytki ochrony
antykorozyjnej przez rgczne natozenie kilku warstw farby cynkowej, az do uzyskania o 30 um wiecej
niz grubo$¢ pierwotnej powtoki. Nalezy rowniez uzupeli¢ ubytki powloki cynkowej powstate
W czasie transportu i montazu. Roboty wykona¢ zgodnie z STWiORB M.14.02.02.

W przypadku elementéw dodatkowo malowanych w Wytworni nalezy tez natozy¢ dwie pierwsze
warstwy powtloki malarskiej. Ostatnia warstwe powloki malarskiej nalezy natozy¢ na budowie po
zmontowaniu urzgdzenia. Roboty malarskie nalezy wykona¢ zgodnie z STWIORB M.14.02.01.

5.2.2. Mocowanie balustrad

Stupki balustrad mocowane beda w betonowych blokach fundamentowych o wymiarach
350x350x700mm za pomoca rozwigzan systemowych producenta balustrad z wykorzystaniem kotew
wklejanych.

6. Kontrola jakosSci robot

6.1. Wymagania ogolne:
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobaty techniczne, ew. badania
materiatbw wykonane przez dostawcOw itp.), potwierdzajace zgodnos¢ materialow
z wymaganiami pkt. 2 niniejszej specyfikacji,

- ewentualnie wykona¢ wlasne badania wtasciwo$ci materiatow przeznaczonych do wykonania
robot, okreslone w punkcie 2 lub przez Inzyniera,

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Kontrola osadzenia stupkéw balustrad

Dopuszczalne odchytki montazu stupkow wynosza:

- 0dchylenie stupka od pionu + 0,5¢cm

- odchytka w odlegto$ci ustawienia stupka w planie + 0,5cm
- odchytka odlegtosci migdzy shupkami + 1,0cm

- styk stupka z powierzchnia betonu powinien by¢ szczelny, a uszczelnienie uformowane tak,
aby odplyw wody byl na zewnatrz.

6.4. Kontrola montazu balustrad

Dopuszczalne odchytki zamontowania balustrady wynosza:

- odchylenie linii balustrady od linii projektowanej, mierzone tata o dtugosci 4,0m nie powinno
przekraczac 0,5 cm,

- rzedna goérnej powierzchni balustrady co 10 m nie powinna ro6zni¢ si¢ od projektowanej o
wigcej niz 0,5 cm.
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6.5. Sprawdzenie jakoSci powloki antykorozyjnej na elementach metalowych

Grubos¢ powtoki cynkowej mierzona si¢ grubosciomierzami magnetycznymi wg EN ISO 2178
powinna by¢ zgodna z PN-EN 1SO 1461:2000.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogélne zasady obmiaru robo6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Ogdblne wymagania podano w specyfikacji D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daly wyniki

pozytywne.

8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

8.1. Szczegolowe zasady odbioru

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i pisemnymi
decyzjami Inzyniera.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem odpowiednich tolerancji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

Podstawg dokonania odbioru sg nastepujace dokumenty:

- Dziennik Budowy,

- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w trakcie budowy,

- Uzasadnienie dokonywanych zmian,

- Dokumenty dotyczace jako$ci wbudowywanych materiatdw, w tym protokoty badan i sprawdzen,

- Pisemne stwierdzenie przez Inspektora Nadzoru w Dzienniku Budowy wykonania okre§lonych
robot zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz wymaganiami zawartymi w STWIORB, jak
réwniez wyrazenie zgody na przystapienie Wykonawcy do realizacji kolejnej fazy robot.

9. Podstawa platnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

Cena jest 1 m wykonanej balustrady obejmuje:
—  Zakup i dostarczenie w miejsce wbudowania wszelkich niezbednych czynnikéw produkeji
wymienionych w pkt. 2 niniejszej STWiORB,
—  Wykonanie i montaz balustrad stalowych o konstrukcji i parametrach zgodnych Dokumentacja
Projektowg oraz z zapisami niniejszej STWiIORB,
—  Wykonanie wszystkich robot towarzyszacych, wymaganych przez technologie, opisanych w
niniejszej SST oraz w Dokumentacji Projektowej,
—  Uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,
—  Wykonanie niezbednych pomiarow i badan,
—  Zabezpieczenie antykorozyjne balustrady.
Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wg wymagan Dokumentacji Projektowe;j i specyfikacji
technicznej.
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Cena wykonania robot okreslonych niniejszq STWiORB obejmuje rowniez roboty tymczasowe,
ktore sq potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sq przekazywane Zamawiajgcemu i sq
usuwane po wykonaniu robot podstawowych (dotyczy to np. pomostow roboczych, wszelkich ekranow
ochronnych oraz innych konstrukcji pomocniczych uwzgledniajgcych warunki terenowo- lokalizacyjne
i geometrig elementow konstrukcyjnych projektowanego obiektu a niezbednych przy realizacji robot
objetych niniejszq STWiORB).

10. Przepisy zwiazane

Normy

PN-EN ISO 1461:2000 Powloki cynkowe nanoszone na stal metoda zanurzeniowa (cynkowanie
jednostkowe). Wymagania i badania.

PN-EN 10162 Ksztattowniki stalowe gigte na zimno. Warunki techniczne odstawy.
Tolerancje wymiardw i przekroju poprzecznego.

Inne dokumenty
STWIORB D-M-00.00.00 Wymagania og6lne




